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控制电源 220V～,±10%，50/60Hz ,单相

动力电源 220V～,±10%，50/60Hz ,单相/三相

电
 
源

 
适

 
配

编码器 15 pin，2500PPR，增量型，5V差分驱动输出，

<电机惯量×10

运
 
行

模
式 

位
置
控
制
模
式

控制方式 

指令脉冲+方向脉冲

指令脉冲 5V差分驱动输入,0~500Kpps

速度控制模式 -10V~+10V模拟电压输入,对应转速-3000~+3000r/min

试运行模式 键盘输入,运行于速度控制模式

JOG模式 键盘输入,运行于点动模式

零点调试模式 长期使用后,编码器的零点可能偏移,该模式重新将编码器调零

测试模式 键盘输入,运行于位置控制模式

保护 过流,过压,欠压,超速,编码器故障,模块故障,芯片故障,制动故障,电流采集电路故障,位置超差,编
码器Z相脉冲丢失,偏差计数器溢出.

监视 转速,转矩,电流,直线速度,当前位置,位置偏差,转子绝对位置,报警状态,运行状态,I/O状态

制动 能耗制动
性
 
 
能

 

调速比 1:5000

电子齿轮比 1/50～50

速度频率响应 >200Hz

速度
波动
 率 

0<负载<100% <±3%

电源波动:
-15%～+10% 

<±2%

共阳光耦输入 伺服使能,指令脉冲禁止，偏差清零

集电极开路输出 伺服准备好,伺服报警

界
 
面

 

显示 6位7段LED

操作 按键×4

环
 
 
境

 

温度 0～55℃（不结冻）

湿度 90%RH以下（不结露）

振动 <0.5G（4.9m/s ）10-60HZ（非连续运行）

大气 控制柜内，无腐蚀性气体、易燃气体、油雾或尘埃等

负载惯量 

I/O

功率等级（KW） 0.4 1.2 1.8 2.60.75 2.2

CW+CCW双脉冲

正交90度脉冲

产品型号 PSDD-04A5D PSDD-12A5D PSDD-18A5D PSDD-26A5DPSDD-08A5D PSDD-22A5D

差分输出 编码器脉冲
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接线示意图

PSDD 系列伺服驱动器
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编码器脉冲

差分输出

注意：

输出口最大使用电压　DC30V

输出口最大使用电流DC50mA

19

4

6

25

编码器零点输出

报警信号输出

公共端子地

伺服准备好信号输出
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伺服使能
(ON时伺服电机工作)
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使用外部电源时CN1接线图

X4Z+

X4Z-

X4A+

X4A-

X4B+

X4B-

X4Z

X4SRDY

X4ALM

X4COM+

X4COM+

X4GND

X4GND

X4SON

X4INP+

X4INP-

X4IND+

X4IND-

VCMDIN

VCMDINC

FG

17

16

34

36

18

35

19

6

4

29

31

25

27

9

7

5

1

3

21

23

28

30

模拟输入信号

方向信号

脉冲信号

510Ω

12~24V

1
2

17
18

19

20

35

36

X4Z+

X4Z-

X4A+

X4A-

X4B+

X4B-

X4Z

X4SRDY

X4ALM

X4COM+

X4COM+

+15

GND1

GND1

X4GND

X4GND

X4SON

X4INP-

X4INP+

X4IND+

X4IND-

VCMDIN

VCMDINC

FG

17

16

34

36

18

35

19

6

4

29

31

26

20

22

25

27

9

5

7

1

3

21

23

28

30

模拟输入信号

方向信号

脉冲信号

510Ω

1
2

17
18

19

20

35

36

使用内部电源时CN1接线图
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